Protokét z przeprowadzonego ZAPYTANIA OFERTOWEGO

o wartosci 132 300 zlotych z dnia 06 grudnia 2021 r.

1. Pelna nazwa Zamawiajacego:
Szkota Podstawowa nr 2 im. Bolestawa Chrobrego w Lubsku
2. Opis przedmiotu zamdéwienia:

Przedmiotem zaméwienia sg zakup i dostawa pomocy dydaktycznych w ramach programu
Laboratoria Przysztosci do Szkoty Podstawowej nr 2 im. Bolestawa Chrobrego w Lubsku.
Szczegolowy opis przedmiotu zamdwienia stanowi zatacznik nr 2 do zapytania ofertowego. \

Zamowienie podzielone na nastepujace czesci:
Czes¢ I: wyposazenie podstawowe
Czesc 1I: Roboty edukacyjne i biblioteki modeli 3D

CZESC PIERWSZA — KATALOG PODSTAWOWY
Drukarka 3D - Flashforge Adventurer 4 — liczba 1

Opis - Drukarka 3D Flashforge Adventurer 4 lub podobna, parametry:
- Technologia druku: FDM;

- Obszar roboczy min: 220 x 200 x 250 mm;

- W pelni zamkniete pole robocze;

- Wbudowana kamera HD umozliwiajaca podglad wydruku;

- Zdalna kontrola drukowania przez WiFi lub Ethernet Filtr powietrza HEPA
- Predkos¢ druku 10-150 mm/s;

- Forma materialu: Szpula;

- Srednica materiatu: 1,75 mm;

- Srednica dyszy: 0,4 mm;

- Bacznosc: USB / RJ45 / WiFi;

- Dostepne materialy: PLA, PETG, PLA-CF, PETG-CF

- Rozdzielczos¢ warstwy: od 100 do 400 mikronow;

- Obstugiwane typy plikéw wejsciowych: .stl / .obj / .3mf / .fpp

* Gwarancja 24 miesigce

Filament do drukarki 3D - zestaw 20kg - liczba 1
Zestaw FORBOT Mistrz Arduino
Opis - Zestaw z mikrokontrolerem, ptytka stykowa, przewodami, czujnikami i akcesoriami +

materiaty edukacyjne.
Zestaw zawiera:



1 Arduino Uno - oryginalny, najnowszy modut z mikrokontrolerem Atmega328 - wysylany tylko i
wylgcznie jesli zaznaczona jest opcja w menu pod ceng produktu.

2 Plytka stykowa 400 otworéw - ptytka z osobnymi liniami zasilania umozliwiajaca tworzenie
uktadow elektronicznych.

3 Przewody polaczeniowe mesko-meskie - 40 szt. - umozliwiaja tworzenie polaczen na plytce
stykowej oraz pomiedzy plytka i Arduino.

4 Przewody polaczeniowe zensko-zenskie - 20 szt. - umozliwiajg tworzenie polgczen.

5 Czujnik magnetyczny - kontaktron CMD14 - przewodowy czujnik zblizeniowy zalgczany
magnetycznie. Urzadzenie stosowane jest gtownie do okreslenia pozycji drzwi i okien.

6 Buzzer bez generatora 23mm - przetwornik piezoelektryczny w obudowie z wyprowadzonymi
przewodami oraz uchwytami montazowymi.

7 Stabilizowany zasilacz sieciowy - dogniazdkowy 230 V AC. Napiecie wyjsciowe wynosi 12 V
DC. Prad wyjsciowy: 1,5 A - 2 A. Shizy do zasilania ptytki Arduino.

8 Klawiatura - matryca 16 x tact switch - matryca ztozona z 16 przyciskéw typu tact switch
roztozonych w czterech wierszach i czterech kolumnach.

9 Czujnik PIR - pozwala na wykrywanie ruchu. Wykorzystywany jest do detekcji obiektow w
pomieszczeniach w systemach alarmowych i oswietleniowych.

10 Tranzystory NPN BC547 - 5 szt. - uktady polprzewodnikowe pozwalajace m.in. sterowac
elementami, ktére pobieraja wiekszy prad niz moze dostarczy¢ pojedynczy pin mikrokontrolera.
11 Fotorezystory - czujniki umozliwiajace pomiar natezenia padajacego Swiatla, pozwolg np.
wykryc¢, czy w pomieszczeniu jest ciemno, czy jasno.

12 Czujnik temperatury DS18B20 - 2 szt. - z interfejsem 1-wire. Dziala w zakresie od -55 °C do
125 °C. Zasilany jest napieciem od 3,0 V do 5,5 V.

13 Czujnik temperatury analogowy LM35 - 2 szt. - popularny, prosty w obshudze termometr,
podiaczany do wejs¢ analogowych Arduino. Dziala w zakresie od 0 °C do 100 °C. Zasilany jest
napieciem od 4,0 V do 30 V.

14 Czujnik DHT11 - z interfejsem cyfrowym jednoprzewodowym, umozliwia pomiar temperatury
oraz wilgotnosci powietrza.

15 2 x Dioda LED RGB - trojkolorowa, matowa, wspélna katoda w obudowie 5 mm.

16 Listwa LED RGB WS2812 x 8 - zlozona z 8 indywidualnie adresowanych diod LED ze
zintegrowanym sterownikiem. Do obstugi modutlu wystarczy jeden pin Arduino.

17 Wyswietlacz 7-segmentowy x2 - 10mm - podwdjny wyswietlacz umozliwia wyswietlanie dwadch
cyfr wraz z kropkami oraz niektérych liter.

18 Tranzystor N-MOSFET IRL540NPBF - o parametrach: Vds: 100 V. Id: 36A. Rdson: 0,044 Q. W
obudowie: TO-220.

19 Kondensatory elektrolityczne - 10 szt. - 100uF/35V 105C THT.

20 Rezystory przewlekane - 30 szt. - 10 kQ, 1/4 W.

21 Rezystory przewlekane - 30 szt. - 1,0 kQ, 1/4 W.

22 Rezystory przewlekane - 30 szt. - 4,7 kQ, 1/4 W.

23 Podkladka ze sklejki - z mozliwoscig przymocowania plytki stykowej i modutu Arduino.

24 Dystanse nylonowe - 10 szt. - wykonane z tworzywa sztucznego umozliwiajg montaz plytki
Arduino do podstawki.

25 Srubki i nakretki - do montazu ptytki Arduino.

26 No6zki samoprzylepne kwadratowe - 8 szt. - jako podstawki do plyty na ktdrej wykonywane beda
projekty.

27 Kuferek do przenoszenia elementow zestawu.

28 Bateria 9 V z dedykowanym zatrzaskiem (tzw. klipem).

29 30 tablic elektronicznych do kursu

30 Podktadka pod mysz

31 Serwomechanizm modelarski typu micro.

32 Czujnik odleglosci - ultradzwiekowy HC-SR04 dzialajacy w zakresie od 2 cm do 200 cm.
Liczba 10



Stacja lutownicza hotair i grotowa WEP 878A lub podobna

Opis - Stacja lutownicza hotair i grotowa :

® Solidna i ergonomiczna obudowa.

e Sterowanie procesorowe wysoka stabilnos¢ pracy, wydtuzenie zywotnosci elementéw grzejnych,
oszczednos¢ energij.

e Stan czuwania.

e Zapamietuje ostatnio nastawiong temperature

e Zasilanie 230V

® Moc stacji 700W Lutownica Hotair

e Regulacja temperatury gorgcego powietrza od 100-480 [°C]

e Stabilno$¢ temperatury +/- 1[°C]

e Ustawienie temperatury za pomoca przyciskow,

e Plynna regulacja nadmuchu powietrza za pomocg przyciskow,

e Przeplyw powietrza do 120 litréw/minute [max]

e Rozmiar glowicy wylotu goracego powietrza 22mm (Pasujg wszystkie dysze ze stacji PT/
Aoyue ) Lutownica Grotowa

® Regulacja temperatury grota od 200-480[°C]

e Stabilnos¢ temperatury +/- 2[°C]

® Moc szczytowa 60W

e Element grzejny o mocy 45W

W zestawie

e Stacja lutownicza WEP 878A

e Podstawka pod kolbe hotair

e Komplet dysz: < dysza okragla o érednicy 7 mm ° dysza okragla o sSrednicy 9 mm = kwadratowa
12x12 mm

e Podstawka pod kolbe grotowa wraz z gabka czyszczaca

e Kolba grotowa 907A z grotem T-I

e Chwytak do podnoszenia uktadow

Liczba 1

Zestaw studio foto-video w skladzie:

Aparat fotograficzny Canon EOS M50 II lub podobny,

parametry:

- Matryca $wiattoczuta: W przyblizeniu 24,1 megapiksela;

- Laczna liczba pikseli: Okolo 25,8 megapiksela;

- Obiektyw EF-M 15-45mm;

- Optyczny stabilizator obrazu;

- Wbudowana lampa blyskowa GN;

- Z1acze USB Hi-Speed (typu Micro USB)

- Bezprzewodowa sie¢ LAN (IEEE802.11b/g/n; tylko 2,4 GHz, kanaty 1-11);
- Bluetooth® (wersja 4.1, technologia Bluetooth o niskim poborze mocy);

- Zacze HDMI (Micro, Type-D).

- Automatyczne wylaczanie zasilania (po 30 s albo po 1, 3, 5 lub 10 min, lub wytaczone.)
- Zasilanie: Kompaktowy zasilacz sieciowy,

Adapter pradu statego DR-E12 Dotaczone akcesoria:

» Kabel zasilajacy USB wraz z baterig parametry:

- 8.4V ACK-E12+DR-E12 DC Coupler LP-E12

» Cam Link 4K HDMI Camera Connector; parametry:



- Z}acza HDMI, USB 3.0;

- Rozdzielczos¢ maksymalna 2160p30;

» kabel microHDMI - HDMI 1,5m; Statyw Manfrotto COMPACT LIGHT, 4 sekcje lub podobny,
parametry:

- 4-sekcyjne nogi;

- glowica kulowa z gwintem 1/4 cala;

- maksymalne obcigzenie do 1.5 kg;

- wysoko$¢ maksymalna 131 cm;

- wysokos$¢ minimalna 39 cm;

- dlugos¢ po ztozeniu 39.8 cm;

- waga: 816 g. Statyw Manfrotto Pixi lub podobny,
parametry:

- wysokos¢ po roztozeniu: 13.5 cm;

- maksymalne obcigzenie: 1 kg;

- waga - 0.23 kg;

- wykonany ze stali nierdzewnej;

- przycisk blokujace; - montaz 1/4 cala;

- wychylenie glowicy: +/- 35 stopni.

BOYA Mikrofon bezprzewodowy BY-WM4 PRO K1,
parametry:

- lacznosé: radiowa;

- czestotliwos¢: 2,4 GHz;

- zasieg: do 60 m (bez przeszkod);

- zasilanie: 2x AAA;

Lampa LED Yongnuo pierscieniowa RING YN-508 Bicolor 3200-5500K lub podobna,
parametry:

- regulacja temperatury barwowej od 3200 K do 5500 K;
- zasilanie sieciowe lub akumulatorowe:

- $rednica: 42 cm mozliwos¢;

- zamocowania na statywie o$wietleniowym (trzpien 16 mm);
- trwalos¢: okoto 50 000 godzin Swiecenia;

Mikrofon Kierunkowy BOYA BY-BM2021 [MINI JACK 3,5MM] ze statywem - mikrofon z
interfejsem USB;

- zakres czestotliwosci: 20 Hz - 20 kHz;

- wejscie SPL: 1% THD 121dB;

- prosty w obstudze magnetyczny statyw stolowy;

- charakterystyka kardioidalna;

- kompatybilno$¢ z systemami operacyjnymi Windows i macOS - czestotliwo$¢ probkowania: 48
kHz;

- glebia bitowa: 24-bit;

- wyjscie shuchawkowe 3,5 mm;

- zlacze USB-C.

Gimbal Feiyu-Tech Vimble One lub podobny,
parametry: Zakres stabilizacji: Kat przechylenia 323°;
Maksymalne obcigzenie: 240g;

Mocowanie: 1/4"

Zacisk; Eacznosc: Bluetooth;

Czas dzialania: Do 5 godzin;

Bateria: Akumulator 800 mAh;

Material: Tworzywo sztuczne;

Dotgczone akcesoria: Kabel USB — micro USB;
Gwarancja: 24 miesigce;



Elgato Green Screen lub podobny,

parametry:

- Kolor tla Zielony;

- Material tla Poliester;

- Material stelaza Aluminium;

- Szerokosc 148 cm;

- Wysokos¢ 180 cm (roztozony) 10,5 cm (ztozony);
- Waga 9,3 kg;

Liczba 1

CZESC DRUGA — Roboty edukacyijne i biblioteki modeli 3D

45345 LEGO Education SPIKE Essential + Replacement Pack 1 & 2 z e-learnigiem i szkoleniem

Opis - Liczba czgSci w zestawie: 449 (w tym zapasowe czesci zamienne, spakowane w oddzielny
kartonik oraz dodatkowe cze$ci zamienne w liczbie minimum 100 elementéw, w tym 4 minifigurki)
Czesci elektroniczne:

e Sterownik robota: ° zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 600mAh /7,3 V
(fadowanie w sterowniku przy uzyciu kabla microUSB, diodowy wskaznik naladowania,
demontowalny bez uzycia narzedzi) - 2 portow do podiaczenia efektordw i czujnikéw, praca z
szybkoscig 100 Hz - interfejs 1-przyciskowy (wiaczenie/wylgczenie sterownika) < oprogramowanie
uktadowe oparte o jezyk MicroPython ¢ port microUSB do polaczenia z komputerem i tadowania
akumulatora, ° kabel microUSB - USB A w zestawie > mechanizm automatycznego wykrywania
dedykowanych serwomotoréw i czujnikow (odpowiednik Plug&Play) - wbudowany sensor
zyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, zyroskop 3-osiowy, mozliwo$¢ rozpoznawania
gestow. - Komunikacja USB lub BT - praca w trybach BT 4.2 BTC i 4.2 BLE (Low-energy)

® Maly silnik — dwie sztuki - napiecie pracy: 5-9V - aktualizacja potozenia / predkosci obrotowej:
100 Hz - doktadnos¢ pozycjonowania i pomiaru < +/- 3 stopnie ° otwory konstrukcyjne na wale i na
5 Scianach obudowy ° mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota °
mozliwosc¢ jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika predkosci i czujnika kata obrotu = dhugos¢
przewodu: 250 mm

® Programowalny wyswietlacz diodowy matrycowy 3 x 3 = 9 pikseli, kazdy w jednym z 10 koloréw
> 10 poziomow jasnosci dla piksela - mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota ¢ dlugos$¢ przewodu: 250 mm

® Czujnik koloru / $wiatla — 1 sztuka ° tryb rozpoznawania koloréw (biaty / niebieski / czarny /
zielony / z6lty / czerwony / bekit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie
na poziomie firmware) ° tryb: pomiar $wiatta odbitego: 0-100% (wbudowane pod$wietlenie) ° tryb:
pomiar nat¢zenia Swiatla otoczenia 0-100% ° mozliwos¢ pracy jako biata lampka LED (3 sterowane
diody, 100 pozioméw jasnosci, kolor biaty 4000K) = mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota < dhugos¢ przewodu: 250 mm

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania czesci, konstrukcja
pokrywy (specjalne zaglebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie
naklejki do oznakowania przegrédek na tackach oraz oznakowania elementéw zestawu. Kartonowa
wkiadka z listq wszystkich elementéw z propozycja sortowania oraz szablonem utatwiajgcym
mierzenie czesci.

Czesci konstrukcyjne: kota z oponami (minimum 2 pary o réznych rozmiarach), belki
konstrukcyjne, elementy lgczace, osie krzyzowe o rdznej dtugosci. Plytki konstrukcyjne (3 rézne
rozmiary), minimum 4 minifigurki, 4 modele zwierzat, 5 wzoréw elementéw roslinnych, Klocek
ulatwiajacy demontaz konstrukcji. Montaz nie wymaga korzystania z narzedzi.



Zestaw zgodny z nastepujgcymi normami i dyrektywami: @ 2009/48/EC e Regulation (EC) No
1907/2006 (REACH) e Directive 2011/65/EU (RoHS) e Directive 2014/30/EU (EMC) e Directive
94/62/EC @ EN 71-1:2014 +A1:2018 @ EN 71-2:2011+A1:2014 ® EN 71-3:2013+A3:2018 @ EN
50581:2012 e EN 62115:2005+A2:2011+A11:2012+A12:2015 e EN 55014-
1:2007+A1:2009+A2:2011 e EN 55014-2:1997+A1:2002+A2:2008

Dedykowane srodowisko graficzne w polskiej wersji jezykowej, oparte na jezyku ikonowym oraz
jezyku Scratch, ze zintegrowanymi materiatami dydaktycznymi:

e Samouczek ulatwiajacy rozpoczecie pracy z zestawem (6 ¢wiczen)

® 38 pelnowymiarowych scenariuszy lekcji (w pieciu modulach)

® 30 instrukcji budowy réznych urzadzen i elementow

® narzedzia samooceny dla uczniow

® narzedzia pomiarowe do gromadzenia danych z czujnikéw i wizualizacji na wykresach
czasowych Dostep na 3 m-ce do platformy online z e-learningiem w jezyku polskim z mozliwoscig
zaktadania indywidualnych kont dla uzytkownikéw. Zawiera minimum 10 godzin materiatéw
szkoleniowych dotyczacych metodyki nauczania oraz dodatkowych scenariuszy. W aplikacji
moduly dodatkowe, zwigkszajace mozliwosci programowania robota:

® wyswietlanie obrazow i tekstu

e ruch

e wykresy stupkowe Aplikacja kompatybilna z:

® srodowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza)

e macOS (10.14 lub nowszy)

@ iOS 11 lub nowszy

® Android 7.0 lub nowszy

e Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostep do Google Play)

Do dziatania wymagane: BT 4.0 oraz 4GB RAM (3GB dla Andorida), minimum 10" ekran
(android), szczegoly na stronie producenta. Gwarancja producenta: 2 lata + obshuga pogwarancyjna
door-to-door na czas zycia produktu realizowana w autoryzowanym przez producenta serwisie na
terenie Polski, ktéry moze udokumentowac co najmniej obstuge 30 zgtoszen reklamacyjnych w
przeciggu ostatnich 12 miesiecy.

Dostep do dedykowanej linii telefonicznej pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni powszednie,
w jezyku polskim. Wszystkie zestawy muszg pochodzi¢ od jednego producenta, a ich elementy
konstrukcyjne musza by¢ ze sobg kompatybilne. Mozliwos¢ przeprowadzenia szkolen przez
trenerow certyfikowanych przez producenta sprzetu. Szkolenie prowadzone w formie stacjonarnej
lub zdalnej, min. 6 h lekcyjnych przez trenera certyfikowanego przez producenta rozwigzan
zaproponowanych jako zestaw konstrukcyjny robota z potwierdzonym doswiadczeniem
przeszkolenia minimum 100 nauczycieli w ciggu ostatnich 12 m-cy. Udziat w szkoleniu
potwierdzony miedzynarodowym certyfikatem uczestnictwa.

PO ZAKONCZENIU SZKOLENIA UCZESTNIK: Dziat: Podstawy elektroniki cyfrowej, robotyki
1 sterowania i. potrafi nazwac znajdujgce si¢ w zestawie elementy elektroniczne ii. zna ogélne
zasady dzialania poszczegolnych czujnikéw wystepujacych w zestawie iii. zna i wykorzystuje takie
pojecia jak: robot, algorytm, sterowanie, firmware / oprogramowanie ukladowe robota iv. rozumie
roznice w dziataniu réznych trybéw pracy silnikéw robota B. Dziat: Praktyczne podstawy
konstruowania robotow, i. potrafi zbudowac robota mobilnego z czujnikami ii. zna i wykorzystuje
sposoby ulatwiajgce zarzadzanie pracownia, w tym zarzadzanie procesem konstrukcyjnym z grupg
uczniow iii. potrafi zbudowac konstrukcje wedtug zadanej instrukcji oraz znalez¢ i wskazac
ewentualne bledy w konstrukcjach uczniéw iv. potrafi zbudowac prosta konstrukcje bez
wykorzystania instrukcji v. samodzielnie i z wykorzystaniem instrukcji konstruuje urzgdzenia vi.
wykorzystuje sensory do wprowadzenia interakcji robota z otoczeniem C. Dzial: Praktyczne
podstawy programowania robotéw, i. zna i wykorzystuje w programach bloki akcji: pojedynczy
silnik, dwa silniki, wydawanie dzwiekow, sygnalizacja wizualna przy pomocy matrycy diodowe;j ii.
zna i wykorzystuje w programach bloki przeplywu: poczatek programu, oczekiwanie na zdarzenie,
petla, instrukcja warunkowa iii. potrafi zbudowac algorytm wykorzystujacy czujniki do interakcji z



otoczeniem iv. potrafi zdiagnozowac btedy w napisanych programach v. umie korzystac z
samouczkow i systemu pomocy w oprogramowaniu dla robota D. Dziat: Instalacja niezbednego
oprogramowania do nauki programowania robotéw na urzadzeniach mobilnych, jego konfiguracje i
synchronizacje z robotem, i. potrafi zainstalowa¢ oprogramowanie robota na tablecie i na
komputerze ii. potrafi polaczy¢ sie z robotem, wykorzystujac technologie BT iii. potrafi potaczy¢
sie z robotem, wykorzystujac kabel USB iv. potrafi samodzielnie zainstalowa¢ najnowsze
oprogramowanie ukladowe robota v. zna procedury i metody zgtaszania i rozwigzywania
probleméw sprzetowych i programowych, ktére moga sie pojawi¢ podczas pracy E. Dziat:
realizacja przykladowych Sciezek warsztatowych. i. potrafi zmodyfikowac istniejgce scenariusze
zajec, wprowadzajac do nich indywidualizacje z regulowanym poziomem trudnosci ii. potrafi
dopasowac do swoich potrzeb i wykorzystac¢ na lekcjach Sciezke warsztatowq pokazang podczas
szkolenia iii. potrafi wykorzystac istniejgce materialy do realizacji podstawy programowej na
zajeciach edukacji wczesnoszkolne

Liczba 14

FIRST® LEGO® League Explore (2022/2023)

Opis - Miedzynarodowy program robotyczny dla uczniéw wieku 6-10 lat z Kolorowa mata
dydaktyczna. Rozmiar maty — szeroko$¢ minimum 40 cm x dtugo$¢ minimum 75 cm. Minimum
750 kolorowych elementéw konstrukcyjnych, pozwalajgcych zbudowa¢ minimum 2 modele, z
ktorymi robot moze wchodzi¢ w interakcje. Pakiet instrukcji budowy modeli. Pakiet materiatow (w
jezyku polskim) pozwalajacych na przygotowanie druzyny do udzialu w miedzynarodowym
konkursie robotyki oraz przeprowadzenie lokalnych wystawy: Podrecznik trenera — minimum 10
scenariuszy zajec, opis zalozen programu, opis konkurencji na wystawie. Podrecznik dla druzyny —
notatki do poszczegdlnych zaje¢ (minimum 10), pomysty na projekty

Liczba 2

LEGO Education SPIKE Prime #45678 z elearningiem i szkoleniem

Opis - Zestaw konstrukcyjny klockéw do nauki robotyki i programowania, zawarto$¢ zestawu: ®
Liczba czesci w zestawie: min. 528, w tym: kota zebate (minimum 4 rozmiary), kota z oponami
(minimum 3 komplety o réznych rozmiarach), zebatki, belki konstrukcyjne, elementy taczace, osie
krzyzowe o roznej dlugosci, kulka podporowa petnigca funkcje kola kastora z dedykowanym
gniazdem. Plytki i ramki konstrukcyjne z otworami montazowymi na wszystkich scianach (5
réznych rozmiaréw); @ System laczenia elementéw nie wymaga uzycia narzedzi; e Plastikowe
pudetko z dwiema tackami posiadajacymi przegrodki do sortowania elementéw e Naklejki z listami
czeéci do oznaczenia tacek o Sterownik robota, min. wymagania: €3 dedykowany akumulator
ladowany przez kabel USB €23 minimum 6 uniwersalnych portéw we/wy, w tym dwa porty “high-
speed” o predkosci pracy min. 115 kbps. €3 wbudowany glosnik; €2 matryca diodowa 5 x 5 0
regulowanej jasnosci poszczegdlnych pikseli. @ oprogramowanie uktadowe na licencji

otwartej; port USB do polaczenia z komputerem; obstuga technologii BT do 1aczenia z
komputerami / tabletami mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych
serwomotoréw i czujnikéw; €2 wbudowany czujnik zyroskopowy (pomiar kata obrotu i predkosci
obrotowej w kazdym z kierunkow) ® Serwomotor duzy — jedna sztuka, przewod 25cm
zintegrowany; ® Serwomotor sredni - dwie sztuki, przewéd 25c¢m zintegrowany; @ Ultradzwiekowy
czujnik odlegtosci; €2 zasieg do 250 cm; € przewdd 25cm zintegrowany €23 dokladnosé
pomiaru do +/- 1 cm; €23 dwa tryby pracy - szybki (zasieg do 30 cm) i standardowy (do 250

cm) @ programowane podswietlenie segmentowe (4 obszary) ® Czujnik dotyku / nacisku (do
10N); €2 przewéd 25cm zintegrowany e Czujnik koloru; €23 przew6d 25cm zintegrowany e
Akumulator litowo-jonowy €3 pojemno$¢ przynajmniej 2100 mAh; € ladowanie bez wyciagania
z robota; €2 montaz w robocie przy pomocy zatrzaskow; @ kabel USB do polaczenia sterownika z
komputerem; Materialy dydaktyczne do zestawu: Dedykowane srodowisko graficzne w polskiej



wersji jezykowej, oparte na jezyku Scratch, ze zintegrowanymi materiatami dydaktycznymi: e
Samouczek ulatwiajacy rozpoczecie pracy z zestawem (trzy ¢wiczenia + 5 scenariuszy lekcji) ® 30
pelnowymiarowych scenariuszy lekcji (w czterech modutach) e 31 instrukcji budowy réznych
urzadzen i elementow @ narzedzia samooceny dla uczniéw e narzedzia pomiarowe do gromadzenia
danych z czujnikéw i wizualizacji na wykresach czasowych W aplikacji modutly dodatkowe,
zwiekszajace mozliwosci programowania robota:: ® pogoda (wymaga dostepu do sieci Internet) @
silniki ® ruch @ muzyka Dostep na 3 m-ce do platformy online z e-learningiem w jezyku polskim z
mozliwoscig zaktadania indywidualnych kont dla uzytkownikéw. Zawiera minimum 10 godzin
materiatow szkoleniowych dotyczacych metodyki nauczania oraz dodatkowych scenariuszy.
Gwarancja producenta: 2 lata + obstuga pogwarancyjna door-to-door na czas zycia produktu
realizowana w autoryzowanym przez producenta serwisie na terenie Polski, ktory moze
udokumentowac co najmniej obstuge 30 zgtoszen reklamacyjnych w przeciggu ostatnich 12
miesiecy. Dostep do dedykowanej linii telefonicznej pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni
powszednie, w jezyku polskim. Wszystkie zestawy muszg pochodzi¢ od jednego producenta, a ich
elementy konstrukcyjne muszg by¢ ze soba kompatybilne. Mozliwo$¢ przeprowadzenia szkolen
przez trenerow certyfikowanych przez producenta sprzetu. Szkolenie prowadzone w formie
stacjonarnej lub zdalnej, min. 6 h lekcyjnych przez trenera certyfikowanego przez producenta
rozwigzan zaproponowanych jako zestaw konstrukcyjny robota z potwierdzonym doswiadczeniem
przeszkolenia minimum 100 nauczycieli w ciggu ostatnich 12 m-cy. Udzial w szkoleniu
potwierdzony miedzynarodowym certyfikatem uczestnictwa.

PO ZAKONCZENIU SZKOLENIA UCZESTNIK: Dziat: Podstawy elektroniki cyfrowej, robotyki
i sterowania i. potrafi nazwac znajdujgce si¢ w zestawie elementy elektroniczne ii. zna ogélne
zasady dzialania poszczegolnych czujnikow wystepujacych w zestawie iii. zna i wykorzystuje takie
pojecia jak: robot, algorytm, sterowanie, firmware / oprogramowanie uktadowe robota iv. rozumie
roznice w dzialaniu réznych trybéw pracy silnikéw robota B. Dziak: Praktyczne podstawy
konstruowania robotdw, i. potrafi zbudowac¢ robota mobilnego z czujnikami ii. zna i wykorzystuje
sposoby ulatwiajgce zarzadzanie pracownia, w tym zarzadzanie procesem konstrukcyjnym z grupg
uczniow iii. potrafi zbudowac konstrukcje wedtug zadanej instrukcji oraz znaleZc i

wskazac¢ ewentualne bledy w konstrukcjach uczniéw iv. potrafi zbudowac prostg konstrukcje bez
wykorzystania instrukcji v. samodzielnie i z wykorzystaniem instrukcji konstruuje urzadzenia vi.
wykorzystuje sensory (pojedynczo i w grupach) do wprowadzenia interakcji robota z otoczeniem C.
Dziat: Praktyczne podstawy programowania robotéw, i. zna i wykorzystuje w programach bloki
akcji: pojedynczy silnik, dwa silniki, wySwietlanie obrazow i tekstow, wydawanie dzwigkow,
sygnalizacja wizualna przy pomocy wbudowanych w robota diod LED ii. zna i wykorzystuje w
programach bloki przeplywu: poczatek programu, oczekiwanie na zdarzenie, petla, instrukcja
warunkowa iii. potrafi zbudowac algorytm wykorzystujacy czujniki do interakcji z otoczeniem iv.
potrafi zdiagnozowac¢ bledy w napisanych programach v. umie korzysta¢ z samouczkow i systemu
pomocy w oprogramowaniu dla robota D. Dziat: Instalacja niezbednego oprogramowania do nauki
programowania robotow na urzadzeniach mobilnych, jego konfiguracje i synchronizacje z robotem,
i. potrafi zainstalowac oprogramowanie robota na tablecie i na komputerze ii. potrafi polaczyc sie z
robotem, wykorzystujac technologie BT iii. potrafi potaczy¢ sie z robotem, wykorzystujac kabel
USB iv. potrafi samodzielnie zainstalowac najnowsze oprogramowanie ukladowe robota v. zna
procedury i metody zglaszania i rozwigzywania probleméw sprzetowych i programowych, ktére
moga sie pojawic podczas pracy E. Dziak: realizacja przyktadowych sciezek warsztatowych. i.
potrafi zmodyfikowac istniejgce scenariusze zajec¢, wprowadzajac do nich indywidualizacje z
regulowanym poziomem trudnosci ii. potrafi dopasowac do swoich potrzeb i wykorzystac na
lekcjach Sciezke warsztatowa pokazang podczas szkolenia iii. potrafi wykorzystac istniejgce
materialy do realizacji podstawy programowej na lekcjach informatyki, matematyki, techniki i
fizyki.

Liczba 15



LEGO Education SPIKE Prime zestaw dodatkowy 45681

Opis - Dodatkowy zestaw konstrukcyjny klockéw, liczba czesci w zestawie:604 Czesci
elektroniczne: ® Serwomotor duzy — jedna sztuka  maks predkos¢ obrotowa: 175 obr./min +/- 15%
° napiecie pracy: 5-9V ¢ parametry: 0 Ncm / 175 RPM / 135 mA; 8 Ncm / 135 RPM /430 mA; 25
Ncm /0 RPM / 1400 mA (dla napiecia 7,2 V) ¢ aktualizacja polozenia / predkosci obrotowej: 100
Hz - doktadnos$¢ pozycjonowania i pomiaru < +/- 3 stopnie = dostep do wahtu po obu stronach
obudowy ° otwory konstrukcyjne na wale i na wszystkich $cianach obudowy ° mechanizm
automatycznego wykrywania przez sterownik robota  mozliwos¢ jednoczesnej pracy w trybie
silnika, czujnika predkosci i czujnika kata obrotu ¢ dlugos¢ przewodu: 250 mm e Czujnik koloru /
Swiatla ° tryb rozpoznawania kolorow (biaty / niebieski / czarny / zielony / zotty / czerwony /

blekit / jasny fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware) ° tryb:
pomiar Swiatta odbitego: 0-100% (wbudowane podswietlenie) ¢ tryb: pomiar natezenia Swiatla
otoczenia 0-100% ° mozliwosc¢ pracy jako biata lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomow
jasnosci, kolor bialy 4000K) - mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota °
dhugos¢ przewodu: 250 mm Czesci konstrukcyjne: kola zebate (minimum 9 réznych rodzajow),
kota z oponami - 2 szt. (Srednica 88 mm), zebatki (w tym min. 8 zebatek tukowych), belki
konstrukcyjne, elementy taczace, osie krzyzowe o réznej dtugosci (min. 9 réznych rodzajow), kulka
podporowa pelnigca funkcje kota kastora z dedykowanym gniazdem. Plytki i ramki konstrukcyjne z
otworami montazowymi na wszystkich scianach (5 réznych rozmiaréw). Plytka umozliwiajgca
fizyczne zamontowanie mikrokontrolera do konstrukcji z klockow. Montaz nie wymaga korzystania
z narzedzi. Zestaw zgodny z nastepujacymi normami i dyrektywami: e 2009/48/EC e Regulation
(EC) No 1907/2006 (REACH) e Directive 2011/65/EU (RoHS) e Directive 2014/30/EU (EMC) e
Directive 94/62/EC @ EN 71-1:2014 +A1:2018 @ EN 71-2:2011+A1:2014 @ EN 71-
3:2013+A3:2018 @ EN 50581:2012 @ EN 62115:2005+A2:2011+A11:2012+A12:2015 @ EN
55014-1:2007+A1:2009+A2:2011 @ EN 55014-2:1997+A1:2002+A2:2008 Zestaw w kartonowym
pudetku z nadrukowanag lista elementow sktadowych.

Liczba 15

FIRST® LEGO® League Challenge (2022/2023)

Opis - Zestaw konkursowy z matg dydaktyczng ® Kolorowa mata dydaktyczna ze wskazanymi
trasami dla robota, polem startowym oraz oznaczonymi miejscami do montazu konstrukcji przy
pomocy rzepéw. Rozmiar maty — szeroko$¢ minimum 110 cm x dhugos¢ minimum 200 cm e
Minimum 1500 kolorowych elementéw konstrukcyjnych, pozwalajgcych zbudowac¢ minimum 20
modeli, z ktérymi robot moze wchodzi¢ w interakcje w czasie poruszania sie po macie ®
Samoprzylepne rzepy do montazu konstrukcji na macie e Pakiet instrukcji budowy modeli oraz
obiektéw e Pakiet materialéw (w jezyku polskim) pozwalajacych na przygotowanie 10-osobowej
druzyny w wieku 9-16 lat do udzialu w miedzynarodowym konkursie robotyki oraz
przeprowadzenie lokalnych zawoddéw: ¢ Podrecznik trenera — minimum 12 scenariuszy zajec, opis
zatozen konkursu, opis konkurencji - Podrecznik dla druzyny — notatki do poszczegdlnych misji,
pomysty na projekty ¢ Zbidr zasad do konkurencji robotycznej — szczegétowy opis zadan do
wykonania przez robota na macie, zasady punktacji - Tematyka materialow — energia Gwarancja
producenta realizowana w Polsce przez serwis, ktory moze udokumentowac co najmniej obstuge 30
zgloszen reklamacyjnych w przeciggu ostatnich 12 miesiecy. Wykonawca jest zobowigzany
zapewni¢ dedykowang linie telefoniczng pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni powszednie, w
jezyku polskim. Wszystkie zestawy muszg pochodzic od jednego producenta, a ich elementy
konstrukcyjne muszg byc¢ ze sobg kompatybilne

Liczba 2



BricQ Motion Essential - zestaw bazowy ze szkoleniem

Opis - Zestaw bazowy konstrukcyjny klockéw, liczba czesci konstrukcyjnych w zestawie: minimum
520 Zestaw w skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania czesci, konstrukcja pokrywy
(specjalne zaglebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie naklejki
do oznakowania przegrodek oraz oznakowania elementow zestawu. Kartonowa wkladka z listg
wszystkich elementéw z propozycja sortowania oraz szablonem ulatwiajagcym mierzenie czesci.
Drukowana instrukcja konstruowania przynajmniej 10 modeli. Zasoby cyfrowe z przynajmniej 3
dodatkowymi instrukcjami. Czes$ci konstrukcyjne: kota zebate (minimum 6 rozmiaréw), kota z
oponami (minimum 3 komplety o réznych rozmiarach), belki i klocki konstrukcyjne, elementy
taczace, osie krzyzowe o réznej dtugosci (przynajmniej 7 réznych typéw). Plytki i ramki
konstrukcyjne (4 rézne rozmiary). Dwie kulki (Srednica min. 15mm). Minimum 4 figurki z
akcesoriami. Minimum 2 ciezarki (przynajmniej 50g lub wiecej). Minimum 1 rozdzielacz klockow.
Montaz nie wymaga korzystania z narzedzi. Oznaczenie wiekowe: 6+ Zestaw zgodny z
nastepujacymi normami, regulacjami i dyrektywami: @ 2009/48/EC e EN 71 e Regulation (EC) No
1907/2006 (REACH) e Dyrektywa 94/62/EC e ISO 8124 e Regulacja EC 2037/2000/Ecof e
Regulacja PUE dotyczaca POP Materialy dydaktyczne do zestawu: Minimum 17 scenariuszy
pozwalajacych na realizacje zapisow podstawy programowej z zakresu edukacji matematycznej,
przyrodniczej i technicznej na poziomie edukacji wczesnoszkolnej (klasy 1-3), w tym minimum 9
scenariuszy umozliwiajacych realizacje lekcji w trybie hybrydowym / zdalnym (z wykorzystaniem
dodatkowych zestawow indywidualnych). Dostep do e-learningu w jezyku polskim dla placéwki z
mozliwoscig zatozenia do 10 kont dla nauczycieli zawierajacy 16 godzin materiatéw do pracy
wiasnej oraz dodatkowe scenariusze realizujace zapisy Podstawy Programowej dla adekwatnego
poziomu edukacyjnego. Dostep na 3 miesigce. Gwarancja producenta: 2 lata + obstuga
pogwarancyjna door-to-door na czas zycia produktu realizowana w autoryzowanym przez
producenta serwisie na terenie Polski, ktéry moze udokumentowac co najmniej obshuge 30 zgtoszen
reklamacyjnych w przeciggu ostatnich 12 miesiecy. Dostep do dedykowanej linii telefonicznej
pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni powszednie, w jezyku polskim. Wszystkie zestawy
muszg pochodzi¢ od jednego producenta, a ich elementy konstrukcyjne musza by¢ ze sobg
kompatybilne. Szkolenie dla max 10 nauczycieli przeprowadzone przez trenera certyfikowanego
przez producenta rozwigzan zaproponowanych jako zestaw konstrukcyjny robota z potwierdzonym
doswiadczeniem przeszkolenia minimum 100 nauczycieli w ciggu ostatnich 12 m-cy. Udzial w
szkoleniu potwierdzony miedzynarodowym certyfikatem uczestnictwa. Szkolenie prowadzone w
formie stacjonarnej lub zdalnej, min. 4 h lekcyjne.

PO ZAKONCZENIU SZKOLENIA UCZESTNIK:

Dziat: Konstrukcjonizm i metody aktywizujace wykorzystywane w rozwigzaniach 1. znaczenie i
efektywnos¢ edukacji przez dziatanie 2. budowanie motywacji wewnetrznej uczniéw — metody i
narzedzia 3. organizacja pracy metodami warsztatowymi Dzial: Praktyczne podstawy budowy
konstrukcji 1. zna i wykorzystuje sposoby ulatwiajgce zarzadzanie pracownia, w tym zarzadzanie
procesem konstrukcyjnym z grupg uczniéw 2. potrafi zbudowac konstrukcje wedtug zadanej
instrukcji oraz znalez¢ i wskazac ewentualne bledy w konstrukcjach uczniéw 3. potrafi zbudowac
prostg konstrukcje bez wykorzystania instrukcji 4. samodzielnie i z wykorzystaniem instrukcji
konstruuje urzadzenia

Dziak: realizacja przykladowych sciezek warsztatowych. 1. potrafi zmodyfikowac istniejace
scenariusze zajec, wprowadzajac do nich indywidualizacje z regulowanym poziomem trudnosci 2.
potrafi dopasowac do swoich potrzeb i wykorzystac na lekcjach $ciezke warsztatowa pokazane
podczas szkolenia 3. potrafi wykorzystac istniejgce materiaty do realizacji podstawy programowej
na zajeciach edukacji wczesnoszkolne;j.

Liczba 13



BricQ Motion Essential — zestaw indywidualny

Opis - Zestaw min. 60 klockow konstrukcyjnych kompatybilny z zestawem bazowym,
przygotowany do realizowania zaje¢ w trybie hybrydowym lub zdalnym. Klocki w kartonowym
opakowaniu z wydrukowang instrukcja budowy. Zestaw powinien umozliwiac realizacje minimum
9 scenariuszy lekcji z materiatow dydaktycznych przygotowanych dla zestawu bazowego.
Oznaczenie wiekowe: 6+

Liczba 52

BricQ Motion Prime - zestaw bazowy ze szkoleniem

Opis - Liczba czesci konstrukcyjnych w zestawie: minimum 560 Zestaw w skrzynce plastikowej z
przegrodami do sortowania czesci, konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne
ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie naklejki do oznakowania przegrodek oraz
oznakowania elementow zestawu. Kartonowa wkladka z lista wszystkich elementéw z propozycja
sortowania oraz szablonem ulatwiajacym mierzenie czesci. Drukowana instrukcja konstruowania
przynajmniej 5 modeli. Czesci konstrukcyjne: kota zebate (minimum 4 rozmiary), kola z oponami
(minimum 2 komplety o réznych rozmiarach), zebatka, belki i klocki konstrukcyjne, elementy
taczace, osie krzyzowe o réznej dlugosci (przynajmniej 10 réznych typow). Piytki i ramki
konstrukcyjne (5 réznych rozmiaréw). Dwie kulki (Srednica 51mm). Elementy pneumatyczne:
sitownik, pomkpa, weze polaczeniowe, zawor 3-stanowy. Minimum 4 figurki z akcesoriami. 6 fopat
do budowy wiatraka / wentylatora. Minimum 2 sztuki amortyzatora sprezynowego. Minimum 2
ciezarki (przynajmniej 50g lub wiecej). Minimum 1 rozdzielacz klockéw. Montaz nie wymaga
korzystania z narzedzi. Oznaczenie wiekowe: 10+ Zestaw zgodny z nastepujacymi normami,
regulacjami i dyrektywami: « 2009/48/EC « EN 71 * Regulation (EC) No 1907/2006 (REACH) *
Dyrektywa 94/62/EC « ISO 8124 « Regulacja EC 2037/2000/Ecof * Regulacja PUE dotyczaca POP
Materialy dydaktyczne do zestawu: Minimum 7 scenariuszy pozwalajacych na realizacje zapisow
podstawy programowej z fizyki w zakresie mechaniki na poziomie klas 7-8 Szkoly Podstawowej, w
tym minimum 3 scenariusze umozliwiajgce realizacje lekcji w trybie hybrydowym / zdalnym (z
wykorzystaniem dodatkowych zestawow indywidualnych). Gwarancja producenta: 2 lata + obshuga
pogwarancyjna door-to-door na czas zycia produktu realizowana w autoryzowanym przez
producenta serwisie na terenie Polski, ktéry moze udokumentowac co najmniej obstuge 30 zgloszen
reklamacyjnych w przeciggu ostatnich 12 miesiecy. Dostep do dedykowanej linii telefonicznej
pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni powszednie, w jezyku polskim. Wszystkie zestawy
muszg pochodzi¢ od jednego producenta, a ich elementy konstrukcyjne musza by¢ ze soba
kompatybilne. Zestaw bazowy konstrukcyjny klockow, liczba czesci konstrukcyjnych w zestawie:
minimum 520 Zestaw w skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania czesci, konstrukcja
pokrywy (specjalne zaglebienia) umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W pakiecie
naklejki do oznakowania przegrodek oraz oznakowania elementow zestawu. Kartonowa wkladka z
listg wszystkich elementow z propozycja sortowania oraz szablonem ulatwiajagcym mierzenie
czesci. Drukowana instrukcja konstruowania przynajmniej 10 modeli. Zasoby cyfrowe z
przynajmniej 3 dodatkowymi instrukcjami. Czesci konstrukcyjne: kola zebate (minimum 6
rozmiarow), kota z oponami (minimum 3 komplety o réznych rozmiarach), belki i klocki
konstrukcyjne, elementy lgczace, osie krzyzowe o roznej dhugosci (przynajmniej 7 roznych typow).
Plytki i ramki konstrukcyjne (4 rézne rozmiary). Dwie kulki (Srednica min. 15mm). Minimum 4
figurki z akcesoriami. Minimum 2 ciezarki (przynajmniej 50g lub wiecej). Minimum 1 rozdzielacz
klockéw. Montaz nie wymaga korzystania z narzedzi. Oznaczenie wiekowe: 6+ Zestaw zgodny z
nastepujacymi normami, regulacjami i dyrektywami: * 2009/48/EC * EN 71 » Regulation (EC) No
1907/2006 (REACH) * Dyrektywa 94/62/EC « ISO 8124 « Regulacja EC 2037/2000/Ecof »
Regulacja PUE dotyczaca POP Materialy dydaktyczne do zestawu: Minimum 17 scenariuszy
pozwalajacych na realizacje zapisow podstawy programowej z zakresu edukacji matematycznej,
przyrodniczej i technicznej na poziomie edukacji wczesnoszkolnej (klasy 1-3), w tym minimum 9



scenariuszy umozliwiajgcych realizacje lekcji w trybie hybrydowym / zdalnym (z wykorzystaniem
dodatkowych zestawow indywidualnych). Dostep do e-learningu w jezyku polskim dla placowki z
mozliwoscig zalozenia do 10 kont dla nauczycieli zawierajacy 16 godzin materiatéw do pracy
wlasnej oraz dodatkowe scenariusze realizujace zapisy Podstawy Programowej dla adekwatnego
poziomu edukacyjnego. Dostep na 3 miesigce. Gwarancja producenta: 2 lata + obstuga
pogwarancyjna door-to-door na czas zycia produktu realizowana w autoryzowanym przez
producenta serwisie na terenie Polski, ktéry moze udokumentowac co najmniej obstuge 30 zgloszen
reklamacyjnych w przeciggu ostatnich 12 miesiecy. Dostep do dedykowane;j linii telefonicznej
pomocy technicznej w godzinach 8-16, dni powszednie, w jezyku polskim. Wszystkie zestawy
musza pochodzi¢ od jednego producenta, a ich elementy konstrukcyjne muszg by¢ ze soba
kompatybilne. Szkolenie dla max 10 nauczycieli przeprowadzone przez trenera certyfikowanego
przez producenta rozwigzan zaproponowanych jako zestaw konstrukcyjny robota z potwierdzonym
doswiadczeniem przeszkolenia minimum 100 nauczycieli w ciggu ostatnich 12 m-cy. Udzial w
szkoleniu potwierdzony miedzynarodowym certyfikatem uczestnictwa. Szkolenie prowadzone w
formie stacjonarnej lub zdalnej, min. 4 h lekcyjne. PO ZAKONCZENIU SZKOLENIA
UCZESTNIK: Dzial: Konstrukcjonizm i metody aktywizujace wykorzystywane w rozwigzaniach 1.
znaczenie i efektywnos¢ edukacji przez dzialanie 2. budowanie motywacji wewnetrznej uczniow —
metody i narzedzia 3. organizacja pracy metodami warsztatowymi Dzia}: Praktyczne podstawy
budowy konstrukcji 1. zna i wykorzystuje sposoby ulatwiajace zarzadzanie pracownig, w tym
zarzadzanie procesem konstrukcyjnym z grupa uczniow 2. potrafi zbudowac konstrukcje wedtug
zadanej instrukcji oraz znalez¢ i wskazac¢ ewentualne btedy w konstrukcjach uczniéw 3. potrafi
zbudowac prostg konstrukcje bez wykorzystania instrukcji 4. samodzielnie i z wykorzystaniem
instrukcji konstruuje urzadzenia Dziat: realizacja przyktadowych $ciezek warsztatowych. 1. potrafi
zmodyfikowac istniejace scenariusze zaje¢, wprowadzajac do nich indywidualizacje z regulowanym
poziomem trudnosci 2. potrafi dopasowac do swoich potrzeb i wykorzystac¢ na lekcjach Sciezke
warsztatowa pokazane podczas szkolenia 3. potrafi wykorzystac istniejace materialy do realizacji
podstawy programowej na matematyki, przyrody, techniki i fizyki.

Liczba 13

BricQ Motion Prime — zestaw indywidualny

Opis - Zestaw min. 75 klockow konstrukcyjnych kompatybilny z zestawem bazowym,
przygotowany do realizowania zaje¢ w trybie hybrydowym lub zdalnym. Klocki w kartonowym
opakowaniu z wydrukowang instrukcja budowy. Zestaw powinien umozliwiac realizacje minimum
3 scenariuszy lekcji z materiatéw dydaktycznych przygotowanych dla zestawu bazowego.
Oznaczenie wiekowe: 10+

Liczba 39

RoboCamp® - plan Szkota dla 1 nauczyciela

Opis - Dostep dla do e-learningowej platformy edukacyjnej z bibliotekami modeli, szkoleniami i
scenariuszami lekcji dla 1 nauczyciela na 12 m-cy. Zawartos¢: « Biblioteki modeli 3D, scenariusze
lekcji zawartos¢:: - 12+ modeli 3D do pobrania w formacie STL lub OBJ, kompatybilne z drukarka
3D; - 175+ 90-minutowych multimedialnych scenariuszy lekcji; - scenariusze lekcji zgodne z
metodyka RoboCamp; - multimedialne instrukcje krok po kroku budowania robot6w, * Szkolenia
online * Platforma edukacyjna parametry: - dostep poprzez urzadzenie mobilne, laptop lub
komputer stacjonarny; - interfejs nie wymaga od uzytkownika instalowania oprogramowania innego
niz przegladarka internetowa; - zakres uprawnien/dostepu do materialow dydaktycznych dla
Nauczyciela - szkolenia online; - baza multimedialnych scenariuszy lekcji (wszystkie); - konspekty
lekcji do pobrania; - materiaty dodatkowe do pobrania (wszytkie); - zakres uprawniern/dostepu do
materialow dydaktycznych dla Ucznia: - baza multimedialnych scenariuszy lekcji (udostepnione
przez Nauczyciela); - materialy dodatkowe do pobrania (udostepnione przez Nauczyciela); -



udostepnianie materialow Uczniom online za pomocg jednorazowych haset lub jednorazowych
linkéw; - grafiki i animacje w rozdzielczosci nie mniejszej niz 1920%1440px; - szkolenia i
scenariusze lekcji dostepne w jezyku polskim i angielskim; - wsparcie techniczne nauczyciela za
pomoca czatu online

Liczba 5

Mata Warsztatowa RoboCamp

Opis - Mata Warsztatowa RoboCamp parametry: * Wymiary: 160x160 cm; * Wykonana z tworzywa
sztucznego; » Okrag ograniczajacy czarng linig pole pracy robota; * Czerwone i niebieskie pola
startowe robota; » Czarna linia laczaca pola startowe; * Obrys ulatwiajacy ustawinie prostego
labiryntu

Liczba 1

3. Wartos¢ szacunkowa zamowienia zostata ustalona na kwote: 132 300,00 zt. Ustalenia wartosci
zamowienia dokonano w dniu 20.12.2021 r. na podstawie (podkresli¢ wlasciwg podstawe):

a) cen rynkowych przedmiotu zaméwienia - podac zrédto,

b) analizy wydatkow z ubiegtego roku lub poprzednich 12 miesiecy,

c) wysokosci wydatkéw planowanych w budzecie na dany cel,

d) odniesienia do cen dostawy/ustugi Swiadczonej w poprzednim zaméwieniu i zwiekszeniu go o
wskaznik inflacji, e) kosztorysu inwestorskiego.

Ustalenia warto$ci zaméwienia, o ktorej mowa wyzej dokonalt/a: Aurelia Fert.
4. Wykaz Wykonawcéw, ktorych zaproszono do ztozenia oferty cenowej:
1) Moje Bambino £6dz Sp. z o .0. Sp. k., ul. Graniczna 46, 93-428 L6dz, Polska.

2) AKCES edukacja Kurzyca, Piasecki sp.j. - autoryzowany partner LEGO Education, ul.
Wysogotowska 9, 62-081 PrzeZmierowo.

Wykaz Wykonawcoéw, ktérzy zlozyli oferty cenowe:

1) Moje Bambino L6dz Sp. z o .0. Sp. k., ul. Graniczna 46, 93-428 £6dz — nr oferty: OS-
4214/12/2021/LP, cena brutto: 18 962,31 zi.

2) AKCES edukacja Kurzyca, Piasecki sp.j. - autoryzowany partner LEGO Education, ul.
Wysogotowska 9, 62-081 Przezmierowo — nr oferty:OE 1039/12/2021, cena brutto: 113 337,69 zi.

6. Opis kryteriow (nalezy okresli¢ kryteria oraz ich wagi procentowe, np. Cena — 100%):
7. Trafnos¢ asortymentu — 70%

8. Termin realizacji — 30%

9. Cena - 50%

10. Wskazanie wybranej oferty cenowej:

W wyniku przeprowadzonego postepowania wybrano oferte cenowa nr :
- 0S-4214/12/2021/LP

Nazwa firmy: Moje Bambino

Siedziba firmy (adres): £6dz ul. Graniczna 46 - I czesc oferty.



- OE 1039/12/2021
Nazwa firmy: AKCES edukacja Kurzyca, Piasecki sp.j. - autoryzowany partner LEGO Education
Siedziba firmy (adres): ul. Wysogotowska 9, 62-081 Przezmierowo — II cze$¢ oferty.

Uzasadnienie wyboru i inne istotne z punktu prowadzonego postepowania informacje:
Kierujac sie kryteriami zawartymi w ofercie komisja zatwierdzila ztozona oferte.

11. W wyborze oferty cenowej uczestniczyli:

Aurelia Fert — dyrektor
Joanna Bereznicka - wicedyrektor

. W DYREKTOR SZKOLY
Ja.mm {-h veduicka 2 ‘Eé%—’

'ereznicka mgr Aurelia Fe.

.............................................................

(podpis prowadzacego prace) (podpis Dyrektora)

12. Protokot sporzadzilt/a: Aurelia Fert - ;4"“"“2' . M'

(podpis osoby sporzadzajacej protokat)

13. Protokot o udzielenie zamowienia na podstawie przyjetej oferty cenowej zatwierdziV/a:

Szkola Podsiawowa Nr2
im. Bolestawa Chrobrego
‘B 68 371-31-00

ul. Bohaterow 6, 68-300 LUBSKQO
NIP 928-18-05-779, Raqon 070570605

DYREK OR “7KOLY

(data i podpis Dyrektora)



